ROBOS FIXOS COM
POSICIONADORES
ORBITAIS CONTRAPOSTOS|
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Nas fotos expostas, sdo colocadas algumas das
aplicac6es de equipamentos robotizados constituidos
por dois posicioadores orbitais contrapostos (eixos
Alfal/Betal e Alfa2/Beta2) montados sobre uma mesa
eletromecénica de troca +180° (ou por um eixo
controlado Gama no caso de capacidade de carga
acima de 1.000 Kg) para permitir o trabalho em ciclo
gabaritado:

o Estacdo 1: solda:

o Estacao 2: carga/descarga do manufaturado Consulte a ampla

Os quatro ou cinco eixos externos sdo acionados por gama de acessorios
motores brushless FANUC, completos de resolver e de MECOME

redutores planetarios de jogo “zero”, controlados em

posicdo e velocidade por controle FANUC, do robd, ~

gragas as fungdes “Coordination Motion” e “Multigroup”.
A funcdo “Multigroup” permite ao operador de
movimentar manualmente, com o joystck, a placa do
posicionador orbital ndo interessado pela presenca do
robd, para facilitar a carga e descarga do manufaturado,
para controlar a solda realizada, etc.

Em algumas solugbes pode ser instalada uma
contraponta fixa ou mével para poder utlizar o
equipamento como um paosicionador circular.

A célula pode ser produzida em diferentes medidas e
capacidades, dependendo da necessidade de producao
do cliente.

Na MECOME, se encontram as células
robotizadas ideais para todas as
exigéncias dentro de uma ampla gama
de solucg@es standards ou
personalizadas.

A alianga estratégica entre a MECOME e a
FANUC Robotics, por serem duas liderancas
mundiais na solda e na robética, garantem um

( produto inigualavel

(‘ \Oﬂ I ,I=--I CASORETTI MAQUINAS - Rua Jaguaribe 465 - 3° andar - Santa Cecilia - Sao Paulo - SP - 01224-001
oAV N 11 11 E3333.6955-3333.1846-3333.1259 497605.9481 | E-mail: casoretti@casoretti.com.br

Os nossos especialistas saberdo
interpretar as exigéncias, identificando
as solugdes técnicas de alta qualidade,

mais adequadas ao servi¢o de cada
utilizador.




